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Abstract: 
DE 4233 147 A 

A pneumatic tube system for transferring objects between stations has a network of tubes (17,18,19) 
interconnecting a number of stations (12,13,14). Each station has a keyboard (26,27,28) that is 
connected to a main control computer (29). This allows target destinations to be designated. 

Built into the transmission tube system are code readers (22,23,24,25). Each transmitted object container 
has a bar code pattern that is read by line reader units. Dependent upon the code information, the gates 
in the tubing system are operated. 

USE/ADVANTAGE - Provides improved, economical transmission control. 
Dwg.1/2 

DE 4233147 C '. 

A method for target determination of pneumatic despatch carriers (tubes) in which each carrier or tube is 
computer controlled to the destination station (target).(12,13,14) 

Each carrier or tube is provided with a pre-assigned tube recognition code, preferably a bar-code so that 
assignment of a destination (target) station to each carrier is carried out by a corresp. code input into the 
computer and combination of the carrier recognition code and the target recognition code by means of a 
code-reader.(22-25) The relevant pneumatic carrier system stations, located on the carrier (tube) route, 
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are then controlled by means of this combination. 

ADVANTAGE - Allows each despatch system route station to be better utilised without incurring extra 
costs. 

Dwg.1/1 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
® Verfahren und Vorrichtung zur Zielerkennung von Rohrpostbuchsen in Rohrpostanlagen 

(§) Beschrieben wird ein Verfahren zur Zielerkennung von 

Rohrpostbuchsen in Rohrpostanlagen, bei dem jeder Rohr- 
postbuchse die zu erreichende Zielstation zugeordnet und 

der von der Rohrpostbuchse zu nehmende Weg durch einen 

Rechner gesteuert wird. Damit die betreffende Rohrpostan- 

lage, sei es in Einrohrtechnik oder in Doppelrohrtechnik, 

ohne wesantllche Mehrkosten weit besser ausgenutzt wer- 

den kann, ist vorgesehen, da& jede Rohrpostbuchse mit 

einem indlviduellen Strichcode versehen wird, da& das 

Zuordnen der Zielstation zu jeder Rohrpostbuchse durch 

eine entsprechende Code-Eingabe in den Rechner und eine 

VerknQpfung von BOchsenerkennungscode und Zielerken- 
nung scode mtttels eines Buchsenerkennungs-Codelesers 

wahrend der Durchfahrt der Rohrpostbuchse vorgenommen 
m wird und daft aufgrund dieser Verknupfung die betreffenden 

Rohrpost-Anlagenteile, die sich auf dem Wege zur zugeord- 
L neten Zielstation befinden, angesteuert warden. 
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Beschreibung bestimmter Weg jeweils einer wfthrend dcs Durchlaufes 

identifuderbaren RohrpostbQchse zugeordnet werden 
Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf ein Ver- kaniL Diese Doppel- oder Mehrfachnutzung der betref- 
fahren und cine Vorrichtung zur Zielerkennung von fenden Rohrpostanlage und die Tatsache, daB der BQch- 
RohrpostbQchsen in Rohrpostanlagen nach dem Ober- 5 senerkennungs-Codeleser die betreffende BQchse wah- 
begriff des Anspruchs 1 bzw. dem des Anspruchs 5. rend des Durchlaufs identifizieren kann, f flhren zu einer 

Bei bekannten bflchsengesteuerten Rohrpostanlagen wesentlich verbesserten Ausnutzung der Rohrpostanla- 
in Zweirohrtechnik sind die einzelnen Rohrpostbflchsen ge. 

mit mehreren, Magnete enthaltenden Einstellringen Zweckm&Bigerweise sind die Merkmale gem&B An- 
versehen, an denen die zu erreichende Zielstation einge- 10 spruch 2 bzw. gem&B Anspruch 6 vorgesehen. Insbeson- 
stellt wird. Die Einsteilringe der betreffenden Rohrpost- dere bei kleineren Anlagen reicht es aus, diesen BQch- 
bOchsen werden an einem diesen Magnetcode erfassen- senerkennungs-Codeleser im Bereich der Aufgabesta- 
den Codeleser abgetastet, welcher mit dem Linienrech- don als einzigen vorzusehen. Es versteht sich, daB bei 
ner zur Steuerung des zu nehmenden Weges verbunden grdBeren Rohrpostanlagen und bei solchen, die aus 
ist Insbesondere bei der Zweirohrtechnik wird jede 15 mehr als einer Linie bestehen, BQchsenerkennungs-Co- 
BQchse mittels einer Trenneinrichtung in einem Codele- deleser vor weiteren Rohrpostbauteilen, wie Weichen 
ser angehalten und abgetastet Der Linienrechner ver- vorgesehen sein kdnnen. Sind mehrere Aufgabestatio- 
anlaBt die Steuerung des betreffenden Weges und prflft, nen nahe beieinanderliegend zu einer Gruppe zusam- 
ob die Zielstation frei ist Danach wird die BQchse losge- mengefafit, so kann es auch ausreichen, dieser Gruppe 
schickt Nachteilig hieran ist, daB jede RohrpostbQchse 20 einen einzigen Codeleser zuzuordnen. 
zum Abtasten des Codes angehalten werden muB, was Beispielsweise ist es mSglich, die Bflchsenerken- 
Zeit verursacht und die Nutzung der Rohrpostanlage nungs-Codeleser derart auszugestalten und mit dem Li- 
beeintrfichtigt Desweiteren k6nnen nach Verlassen des nienrechner zu verknQpfen, daB die Ansteuerung der 
Codelesers Qber den betreffenden Weg zum Erapf anger einzelnen Rohrpost- Anlagenteile und damit die Durch- 
nur zwei, mit Abschnittssteuerungen bis zu drei Rohr- 25 schaltung des betreffenden Weges von der Anfangs- zur 
postbQchsen zur Zeit geschickt werden. Zielstation durch die BQchsenerkennungs-Codeleser er- 

Bei Rohrpostanlagen in Einrohrtechnik ist es darQber folgt Eine vorteilhaftere AusfQhrung der Erfindung er- 
hinaus bekannt, vor dem Einwerfen einer ohne eine be- gibt sich jedoch dann, wenn die Merkmale gem&B An- 
sondere Kennung versehenen RohrpostbQchse an einer spruch 3 bzw. Anspruch 7 vorgesehen sind. Bei dieser 
Anfangsstation, von dieser aus durch eine bestimmte 30 AusfQhrungsform erfolgt die Ansteuerung der Rohr- 
Eingabe am Linienrechner einen bestimmten Weg vor- post-Anlagenteile bzw. die Durchschaltung des Weges 
zugebeitHier kann in der Rohrpostanlage stetsnur eine durch die jeweils angesprochene Zielstation, was ko- 
RohrpostbQchse transportiert werden, d. It, die n&chste stengQnstiger zu verwirklichen ist 
RohrpostbQchse kann erst nach Erreichen der Zielsta- Mit den Merkmalen gem&B Anspruch 4 bzw. gem&B 
tion durch die erste RohrpostbQchse in das System ab- 35 Anspruch 8 ist erreicht, daB die erfindungsgem&Ben 
geruf en werden. MaBnahmen auch auf grdBere Rohrpostanlagen, die mit 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein Ver- mehr als einer Linie versehen sind, angewendet werden 
fahren und eine Vorrichtung zur Zielerkennung von kdnnen. 

Rohrpostbflchsen in Rohrpostanlagen der eingangs ge- Weitere Einzelheiten der Erfindung sind der folgen- 
nannten Art zu schaffen, mit dem bzw. mit der die be- 40 den Beschreibung zu entnehmen, in der die Erfindung 
treffende Rohrpostanlage, sei es in Einrohrtechnik oder anhand des in der Zeichnung dargestellten AusfQh- 
in Doppelrohrtechnik, ohne wesentliche Mehrkosten rungsbeispieles naher beschrieben und erl&utert ist Es 
weitbesserausgenutzt werden kann. zeigt 

Zur Ldsung dieser Aufgabe sind bei einem Verfahren Fig. 1 in schematischer und vereinf achter Darstellung 
bzw. einer Vorrichtung zur Zielerkennung von Rohr- 45 eine mit einer Anlagenlinie versehene Rohrpostanlage 
postbQchsen in Rohrpostanlagen der eingangs genann- gemaB einem AusfQhrungsbeispiel vorliegender Erfln- 
ten Art die im Anspruch 1 bzw. im Anspruch 5 angege- dung und 

benen Merkmale vorgesehen. Fig. 2 in Seitenansicht eine bei der Rohrpostanlage 

Bei dieser Zielerkennung von Rohrpostbflchsen in nach Fig. 1 verwendete RohrpostbQchse. 
Rohrpostanlagen tragt also jede BQchse der Anlage ei- 50 Die in der Zeichnung schematisch als ein Ausfflh- 
nen individuellen, festen, lesbaren Code, vorzugsweise rungsbeispiel dargestellte Rohrpostanlage 11, die in Ein- 
Strichcode, dem ein variables Zielkennzeichen zugeord- rohrtechnik aufgebaut ist, besitzt drei Stationen 12, 13 
net wird. An der Stadon wird Qber eine Tastatur ein und 14, die durch Rohrabschnitte 16, 17, 18 und 19 und 
Zielerkennzeichen fQr den Empf&nger eingegeben und bspw. eine Weiche 21 zwischen den beiden Rohrab- 
in einem Rechner gespeichert Nach Absendung der 55 schnitten 16 und 18 miteinander verbunden sind. Nahe 
BQchse wird ein Codeleser durchfahren, der dem Rech- jeder Station 12, 13 bzw. 14 und der Weiche 21 ist bzw. 
ner den feststehenden Code der BQchse mitteilt, der kann in einem entsprechenden Rohrabschnitt ein Code- 
diesem das gespeicherte, variable, an der Aufgabesta- leser 22, 23, 24 bzw. 25 angeordnet Jeder Station 12, 13, 
tion eingegebene Ziel zuordnet Danach oder bei 14 ist eine Eingabetastatur 26, 27 bzw. 28 zugeordnet, 
Durchfahrt von weiteren Codelesern wird dem Rechner eo welcher Teil einer nicht im einzelnen dargestellten mit 
der feststehende Code der BQchse mitgeteilt, der dem einem Subrechner versehenen Stations-Steuereinheit 
Code das individuelle Ziel zuordnet und die Ansteue- ist Ein Linienrechner 29 ist sowohl mit den Steuerein- 
rung Qber die betreffenden Anlagenteile bis zur Zielsta- heiten der einzelnen Stationen 12, 13 und 14 als auch mit 
tion Qbernimmt Durch die erfindungsgemfiBen MaB- den Codelesern 22, 23 und 24 verknQpft DarQber hinaus 
nahmen ist es somit mOglich, in einer Rohrpostanlage in 65 ist in nicht dargestellter Weise jede der Stationen 12, 13, 
einem bestimmten Abstand hintereinander zwei oder 14 Qber den linienrechner 29 mit der Weiche 21 steue- 
mehr RohrpostbQchsen je nach der Anzahl der einge- rungsm&Big verknQpft Ist die Station 13, wie gestrichelt 
setzten BQchsenerkennungs-Codeleser zu fahren, da ein dargestellt als Durchfahrstation, mit einem weiterfflh- 
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renden Rohrabschnitt 20 versehen, ausgebildet, ist der 
Codeleser 23 vorgesehen. Ist dies nicht der Fall, so kann 
der Codeleser entbehrlich sein und seine Funktion kann 
vom Codeleser 25 nahe der Weiche 21 Qbernommen 
werden. Dieser Codeleser 25 ist insbesondere dann von 
Vorteil, wenn die Strecke zwischen ihm und dem Code- 
leser 22 relativ lang ist Es versteht sich, dafi die Rohr- 
postanlage 11 in nicht dargestellter Weise weitere Rohr- 
postaniagenteile, wie Geblase, Bremsen, Trenner u. dgL 
enthfUt bzw. und auch weitere Stationen Oder Linien 
enthalten kann. 

Wie aus Fig. 2 ersichtlich ist, werden RohrpostbQch- 
sen 31 verwendet, die einem ihrer Treiberringe 32, 33 
benachbart Qber ihren Umfang mit einem fest vorgege- 
benen BQchsenerkennungscode, vorzugsweise einem 
Strichcode 34 versehen sind Jede Buchse 31 ist durch 
einen spezifischen Strichcode 34 identifizierbar, d L, je- 
de in der Rohrpostanlage 11 verwendete Rohrpost- 
bQchse 31 ist mit einem anderen Strichcode 34 versehen. 
Dieser Strichcode 34 ist von den als BQchsenerken- 
nungs-Codeieser bezeichneten Codelesern 22, 23 und 24 
w&hrend der Durchfahrt einer RohrpostbQchse 31 
durch den betreffenden Rohrabschnitt 16—19 in beiden 
Lauf richtungen lesbar und erkennbar. 

Durch die Anordnung von Codelesern in bestimmten 
Rohrabschnitten, eines Linienrechners, dessen Ver- 
knQpfung mit den genannten einzelnen Bauteilen der 
Rohrpostanlage und der Bestuckung der RohrpostbOch- 
sen mit einem unterscheidbaren Bflchsenerkennungsco- 
de ergibt sich eine Vorrichtung zur Zielerkennung der 
RohrpostbQchsen als Teil der Rohrpostanlage 11. 

Die vorstehend beschriebene Rohrpostanlage 11 mit 
ihrer Vorrichtung zur Zielerkennung von Rohrpost- 
bQchsen 31 funktioniert in folgender Weise: 

Soil bspw. von der Station 12 als Aufgabestation eine 
RohrpostbQchse 31 zur Station 13 als Zielstation ge- 
bracht werden, wird durch die der Station 12 zugeord- 
nete Eingabetastatur 26, die beliebiger Qblicher Art sein 
kann, ein dieser Zielstation 13 zugeordneter Zielerken- 
nungsoode fiber die Steuereinheit der Station 13 in den 40 
Linienrechner 29 eingegeben. Unmittelbar danach wird 
die BOchse 31 mit dem bestimmten Strichcode 34 in den 
betreffenden Rohrabschnitt 17 der Aufgabestation 12 
eingegeben und losgeschickt und w&hrend des Durch- 
lauf durch den Rohrabschnitt 16 von dem nachstiiegen- 45 
den Buchsenerkennungs-Codeleser 22 erfaBt, der den 
Strichcode der Bfichse 31 abtastet und diesen dem Li- 
nienrechner 29 zuf Qhrt Im Linienrechner 29 wird dieser 
erfafite Strichcode 34 der betreffenden Buchse 31 dem 
zuvor in die Eingabetastatur 26 eingegebenen Wert des 50 
Zielerkennungscodes zugeordnet und mit diesem ver- 
knQpft Weiche der Stationen die Aufgabestation ist und 
welcher der Codeleser die zur VerknQpfung von Zieler- 
kennungscode und BQchsenerkennungscode notwendi- 
ge Information lief ert, ergibt sich aus der Zuordnung 55 
der betatigten Eingabetastatur. Da auf diese Weise vor- 
gegeben wird, weiche RohrpostbQchse welcher Zielsta- 
tion zuzuordnen ist, kdnnen in gleicher Fahrtrichtung 
mehrere RohrpostbQchsen 31 in bestimmter Folge in 
und durch die Rohrpostanlage 11 geschickt werden. 60 

Die VerknQpfung von BQchsenerkennungscode und 
Zielerkennungscode im Linienrechner 29 wird von die- 
sem der betreffenden Zielstation 13 mitgeteilt, weiche 
eine Durchschaltung des betreffenden Weges von der 
Aufgabestation 12 bzw. vom dieser Anfangsstation zu- 55 
geordneten Codeleser 22 zur Zielstation veranlaBt Mit 
anderen Worten, die Zielstation 13 steuert u. a. die Wei- 
che 21 entsprechend GemaB Fig. 1 wird zwischen dem 
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Codeleser 22 und der Weiche 21 eine lange Strecke 
vorausgesetzt, so daB der Codeleser 25 vor der Weiche 
21 die BOchse 31 ebenfalls erfaBt und Qber den Linien- 
rechner 29 erst dann die Zielstation 13 veranlaBt, die 
5 Weiche 21 anzusteuern. Die Zielstation 13 erfaBt das 
Ankommen der betreffenden RohrpostbQchse 31 und 
gibt dies an den Linienrechner 29 weiter. 

Es ist bspw. mdglich, mit Hilfe des der Zielstation 13 
zugeordneten Codelesers 23 eine Identification der 
10 RohrpostbQchse 31, die gerade angekommen ist, vorzu- 
nehmen. 

Wird bspw. der Rohrabschnitt 16 Qber den letzten 
abzweigenden und zur Station 14 fQhrenden Rohrab- 
schnitt 19 hinaus zu einer oder mehreren weiterer Sta- 
15 tionen dieser Linie gefuhrt, ist es mdglich, einen oder 
mehrere weitere Codeleser vorzusehen, die ein weiteres 
Mai die RohrpostbQchse Qber deren Strichcode w&h- 
rend der Durchfahrt erfassen und auf diese Weise Qber 
den Einsatzort des betreffenden Codelesers den Linien- 
20 rechner 29 verlassen, weitere Rohrpost-Anlagenteile 
anzusteuern, urn das betreff ende Ziel zu erreichen. Es ist 
dabei dann ohne weiteres mdglich, bspw. von der soge- 
nannten Anfangsstation 12 aus eine weitere Rohrpost- 
bQchse zu einer der vor diesem weiteren Codeleser lie- 
25 genden Stationen zu senden, so daB die Leistung der 
Rohrpostanlage 11 weiter erhdht werden kann. 

Ist die Station 13 eine Durchfahrstation, erfaBt der 
Codeleser 23 die betreffende BOchse 31 nochmals und 
veranlaBt Qber die VerknQpfung im Linienrechner 29 
30 die Station 13, sich als Zielstation oder als Durchfahrsta- 
tion zu schalten. 

Der der Weiche 21 zugeordnete Codeleser 25 kann 
ferner dazu dienen, beim Erfassen einer BOchse 31, de- 
ren Weg von der Station 14 als Aufgabestation zur Sta- 
35 tion 13 als Zielstation oder Durchfahrstation fQhrt, Qber 
den Linienrechner 29 eine Umsteuerung der Fahrtrich- 
tung und ein Schalten der Weiche 21 zu veranlassen. 

Ist in nicht dargestellter Weise eine Rohrpostanlage 
mit mehreren Linien der Art nach Fig. 1 oder in einer 
erweiterten Art vorgesehen, sind beim Obergang von 
einer Anlagenlinie zu einer anderen entsprechende Co- 
deleser vorgesehen und die einzelnen Linienrechner 29 
jeder Linie mit einem einzigen Zentralrechner verbun- 
den, der die Zuordnung der einzelnen Linien zueinander 
und die jeweiligen Obergfinge der RohrpostbQchsen 31 
von einer Anlagenlinie zur nSchsten steuert 

PatentansprQche 

1. Verfahren zur Zielerkennung von RohrpostbQch- 
sen in Rohrpostanlagen, bei dem jeder Rohrpost- 
bQchse die zu erreichende Zielstation zugeordnet 
und der von der RohrpostbQchse zu nehmende 
Weg durch einen Rechner gesteuert wird, dadurch 
gekennzeichnet, daB jede RohrpostbQchse mit ei- 
nem individuellen, fest vorgegebenen BQchsener- 
kennungscode, vorzugsweise Strichcode versehen 
wird, daB das Zuordnen der Zielstation zu jeder 
RohrpostbQchse durch eine entsprechende Code- 
Eingabe in den Rechner und eine VerknQpfung von 
BQchsenerkennungscode und Zielerkennungscode 
mittels eines BQchsenerkennungs-Codelesers wah- 
rend der Durchfahrt der RohrpostbQchse vorge- 
nommen wird und daB aufgrund dieser VerknQp- 
fung die betreffenden Rohrpost-Anlagenteile, die 
sich auf dem Wege zur zugeordneten Zielstation 
beMnden, angesteuert werden. 
Z Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
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zeichnet, daB die VerknQpfung im BQchsenerken- 
nungs-Codeleser unmittelbar nach dem Verlassen 
der Aufgabestation durch die RohrpostbQchse vor- 
genommenwird 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 5 
kennzeichnet, daB die VerknQpfungsinformation 
vom BQchsenerkennungs-Codeleser fiber den 
Rechner den in der betreffenden Linie der Rohr- 
postanlage angeordneten Stationen weitergegeben 
wird und dadurch die angesprochene Zielstation 10 
veranlaBt wird, die betreffenden Rohrpost-Anlag- 
enteile anzusteuern. 

4. Verfahren nach mindestens einem der vorherge- 
henden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
den Rechnern mehrerer Anlagelinien ein Zentral- 15 
rechner Qbergeordnet wird. 

5. Vorrichtung zur Zielerkennung von Rohrpost- 
bQchsen in Rohrpostanlagen, mit einem Rechner 
(29) zur Steuerung des von der RohrpostbQchse 
(31) zu nehmenden Weges von einer Anfangssta- 20 
tion (12—14) zu einer zu erreichenden Zielstation 
(12—14), mit einem oder mehreren Codelesern 
(22—25) und mit RohrpostbQchsen (31), dadurch 
gekennzeichnet, daB jede Rohrpostbttchse (31) mit 
einem wfthrend ihrer Durchfahrt ablesbaren indivi- 25 
duellen, fest vorgegebenen Bttchsenerkennungsco- 
de (34), vorzugsweise einem Strichcode versehen 
ist, daB in den Rechner (29) ein der betreffenden 
Zielstation (12—14) zugeordneter Zielerkennungs- 
code eingebbar ist, daB der Codeleser (22—24) ein 30 
BQchsenerkennungs-Codeleser ist, der mit dem 
Rechner (29) derart verbunden ist, daB wfihrend der 
Durchfahrt der RohrpostbQchse (31) eine VerknQp- 
fung von BQchsenerkennungscode und Zielerken- 
nungscode vorgenommen wird, aufgrund der die 35 
betreffenden Rohrpost-Anlagenteile auf dem We- 

ge zur zugeordneten Zielstation (12— 14) angesteu- 
ertsind. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein von ggf. mehreren BQchsenerken- 40 
nungs-Codelesern (22—24) im Bereich der Aufga- 
bestadon (12— 14) vorgesehen ist 

7. Vorrichtung nach Anspruch 5 oder 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB BQchsenerkennungs-Codele- 
ser (22—24), Rechner (29) und die Stationen 45 
(12—14) derart verknQpft sind, daB die angespro- 
chene Zielstation (12— 14) die betreffenden Rohr- 
postanlagenteile ahsteuert 

8. Vorrichtung nach mindestens einem der AnsprQ- 
che 5 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB die Rech- 50 
ner (29) mehrerer Anlagelinien mit einem Qberge- 
ordneten Zentralrechner verknQpft sind. 
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